Koncepti digitalne komutacije kola

Mreza sa komutacijom kola

e Kola sadrze dodijeljene resurse u vidu sekvence
linkova i komutatora mreze

e Komutatori kola povezuju ulazne i izlazne linkove
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Tipovi komutatora kola

Prostorni komutator

o Komutator na bazi prostorne raspodjele

o Uspostavljanje fizicke veze izmedu ulaza i izlaza

e Primjeri: Krosbar komutatori, Visekaskadni komutatori
Vremenski komutator

o Komutator na bazi vremenske raspodjele

o Tehnika prosledivanja vremenskih kanala iz multipleksa na
ulazima u odgovarajuée multiplekse na izlazu.

¢ Vremensko-prostorni-vremenski komutatori
Frekvencijski komutatori

o Veza se ostvaruje posredstvom frekvencijskih kanala.
o Neekonomicni tako da nijesu nasli primjenu.

o Opticki komutatori

Hibridni kombinuju vremensku & prostornu komutaciju
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Visekaskadni prostorni komutator

Veliki komutator se pravi od vise kaskada malih komutatora

n ulaza komutatora prve kaskade zajednicki koriste k puteva kroz krosbar
medukomutatore

Veliko k (vise krosbar medukomutatora) znali vise puteva do izlaza

1950-tih, Clos je dao odgovor nha pitanje, “Koliko krosbar medukomutatora je
potrebno da bi komutator bio neblokirajuéi?”
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Closov neblokirajuéi uslov: k=2n-1

Zahtijeva vezu izmedu poslednjeg ulaza proizvoljnog komutatora j do

oslednjeg izlaza proizvoljnog izlaznog komutatora m

ajgori slu€aj: Svi drugi ulazi ulaznog komutatora j zauzeli prvih n-1
medukomutatora i svi drugi izlazi izlaznog komutatora m su zauzeli sledeéih n-1
medukomutatora
_Al'(o Jje k=2n-1, postoji jos jedan slobodan put od Zeljenog ulaza do Zeljenog
izlaza
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Minimalna kompleksnost Klosovog
komutatora

C(n) = broj ukrsnih taaka u Klosovom komutatoru

= 2Nk+ k(%z = 2M2n- 1)+(2n- 1)(%)2

Izvod po n:
o —_—
0= dC:4N-£L2+2 ~4N-_2L2::>nz/-M
dn n? n n 2

Minimalni broj ukrsnih tacaka:
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Neblokirajuéi dizajn nije optimalan, te sa strane operatora nije poZeljan!




Vremenska komutacija

e Upis bajtova dolaznog vremenskog multipleksa u memoriju

e Izcitavanje bajtova po permutovanom redosledu u odlazni
vremenski multipleks

e Maksimalan broj slotova = 125 us / (2 x vrijeme pristupa

memor:iji)
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Vremenski komutator

Vrijeme-Prostor-Vrijeme hibridni
komutator

e Koristi vremenski komutator u prvoj & treéoj kaskadi; koristi
krosbar u sredini
e Mijenja ulazne i izlazne n x k prostorne komutatore sa vremenskim

komutatorima koji ulazni frejm sa n-slotova komutira u izlazni frejm
sa k-slotoua___
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Prosledivanje vremenskih slotova

izmedu komutatora
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e Samo je jedan prostorni komutator aktivan tokom vremenskog slota!

“"Time-Share” krosbar komutator
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e Nacin medupovezivanja prostornog komutatora se
rekonfigurise u svakom vremenskom slotu

e Vrlo kompaktan dizajn: manje linija zbog TDM &
manje prostora zbog "time-shared" krosbara
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Primjer: V-P-V dizajn komutatora :

Za N=960
e Jednokaskadni prostorni komutator ~ 1 milion ukrsnih
tacaka
e V-P-V
e Neka je n=120 N/n= 8 vremenskih komutatora
o k=2n-1=239  zaneblokirajuéi dizajn
o Neka je k= 240 vremenskih slotova

o Potreban je 8x8 vremenski-multipleksiran prostorni
komutator

Za N= 96,000
e V-P-V
e Neka n=120 k=239
e N/ n= 800
o Potreban 800x800 prostorni komutator

Za realizaciju VPV komutatora je potrebna i memorija za
realizaciju vremenskog komutatoral




Telefonski komutacioni sistem

Struktura telefonskog komutacionog sistema
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Struktura komutacionog sistema:

e Komutaciono polje (izvrSava proces komutacije za korisni¢ke
linije i prenosnicke vodove koji to zahtijevaju)
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Struktura komutacionoqg sistema:

e Terminalni organi (elektri¢ni i signalizacioni interfejsi KS u odnosu na
njegovu okolinu koju €ine korisnicke linije i prenosnicki vodovi)

o Korisni¢ki organ (povezivanje korisni¢ke linije na komutaciono polje, posreduje
pri razmjeni signala, odnosno upravljackih poruka izmedu korisni¢ke linije u
upravljackog organa)

e Spojni organ (ucestvuje u realizaciji lokalnih veza, pri ¢emu obavlja razmjenu
signala sa UOQ, ili nudi pomo¢ne funkcije kao npr. napajanje korisnickih
terminala)

e Prenosnicki organ (ostvaruje spregu prenosni¢kog voda sa komutacionim

poljem, igra vaznu ulogu pri razmjeni signala sa drugim komutacionim
sistemom)

KP
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Struktura komutacionog sistema:
e Upravljacki organ (upravljacke funkcije pri realizaciji
komutacionog procesa)
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Osnovne funkcije komutacionog sistema:

e Komutacija (komutacioni proces — uspostavljanje i raskidanje
puteva kroz komutaciono polje)

e Signalizacija (prijem i slanje signala koji nose podatke potrebne pri
posluzivanju poziva)

e Upravljanje (obrada primljenih podataka i upravljanje aktivnostima
pri posluZivanju poziva)

Korisni¢ke — - Prenosnicki
linije Funkcije komutacije ‘ vodovi

|

’ Funkcije upravljanja ‘

Funkeije signalizacije |

Poziv: Iniciranje veze od strane korisnika.

Posluzivanje poziva: Funkcije koje se obavljaju pri uspostavljanju i
raskidanju odgovarajuce veze.
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Osnovne karakteristike komutacionih polja:

e Unutrasnje gomilanje (iako je trazeni izlaz slobodan postoji
vjerovatnoca, koja je mjera kvaliteta, da se ne moze naci put
kroz komutaciono polje do pozvanog izlaza)

e Dostupnost
e Potpuna (od svakog ulaza se moze dosec¢i do svakog izlaz)

e Nepotpuna (od svakog ulaza se ne moze doseci do svakog
izlaza)

e Jednosmijerna (pristupne tacke su ili izlazi ili ulazi) i
dvosmijerna polja (pristupne tacke su i izlazi i ulazi)

TraZenje puta:

e Prethodi uspostavljanju veze kroz komutaciono polje
e Podrazumijeva odredivanje, prije uspostavljanja veze,
mogucih puteva od pozivajuéeg ulaza do pozvanog

izlaza, kao i izbor jednog od njih.

e Put taCka-taCka (jedan izlaz) ili put tacka-grupa (viSe
izlaza)

e U slucaju da se put ne nade, pozivajuci korisnik moze
odustati (poziv je izgubljen) ili Eekati da se steknu
potrebni uslovi (poziv je na ¢ekanju).

e lako jednostavna funkcija kod jednokaskadnih
komutacionih polja, moze biti izuzetno slozena kod
viSekaskadnih realizacija.
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Trazenje puta u slu€aju viSe kaskada:

e Metoda trazenja puta od jedne do druge meduveze
(put se trazi sekvencionalno tj. u posmatranom
vremenu obavlja se samo za jednu kaskadu)

e Metoda trazenja puta od kraja do kraja (put se trazi
kroz kompletno komutaciono polje) na osnovu
dinamicke slike stanja koja se dobija:

e Tehnikom mape u komutacionom polju

e Tehnikom mape u memoriji
[ X X ]
[ X X ]
[ X J
[ J

Vrste veza: ‘

Prenosni¢ki vodovi | Korisnicke linije

e Lokalna veza ;

e Odlazna veza bolazna \?edzlgz"“

veza : Je

e Dolaznaveza —-. g

e Tranzitna veza | .

Tranzitna | ,,,,,,,,, \ ﬁ, i | Lokalna

veza ; : veza
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Putevi veza:

Put lokalne veze kroz komutaciono polje izmedu
dvije korisniCke linije, odnosno odgovarajucih
korisnickih organa

Put odlazne veze kroz komutaciono polje od
odgovarajuéeg korisnickog organa do odlaznog
prenosnickog organa

Put dolazne veze kroz komutaciono polje od
odgovarajuceg dolaznog prenosnickog organa do
korisni¢kog organa

Put tranzitne veze kroz komutaciono polje od
dolaznog do odlaznog prenosnic¢kog organa

000
Signalizacija |eee
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Funkcije signalizacije:
Interakcija komutacionog sistema sa njegovom
okolinom

e Signali kojima se zahtijeva veza, odnosno njeno
oslobadanje

e Signali koji nose podatke o adresama

e Signali koji daju obavjestenje o stanju veze, odnosno
etapi posluzivanja,
e Signali koji su rezultat nadgledanja posmatrane veze

Sistem signalizacije: Skup vise signala razli¢itih kategorija koji
omogucava kompletan ciklus posluzivanja poziva u komutacionom
sistemu.

Signalizacija izmedu komutacionog sistema
i korisniCkog terminala

Signal najave

Signal potvrde

Sign. odbijanja

D19 0T
Signhal adrese

Terminal Sign. sl. kor. Sign. poziva | Terminal
Sign. zauz. kor. Komutacioni
pozivajuceg |  sign. odziva Signal odziva | POZVGNOg
L. Sign. raskid. sistem Sign. ind. rask L.
korisnika korisnika
Signal rask.
SO _ e
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Signalizacija izmedu dva komutaciona sistema
Signal najave
—
Signal potvrde
PR
 Sign. odbijanja
Signal adrese
Signal najave
Signal potvrde
— PR
. Sign. odbijanja T inal
Terminal Komutacioni Signal adrese | Komutacioni ermina
Sign. sl. kor. sistem Sign. sl. kor. sistem Sign. poziva
pozivajuéeg |, Sign. zauz kor. Sign. zauz. kor. pozvanog
Ly l 290 2012 FoT-
Sign. odziva_| POZIVAJUCEG Sign. odziva | POZVaNog Sign. odziva
< >'gn. odziva .
korisnika  |Sign-raskid. | korisnika | Sign. raskid. | kopisnika korisnika
Sig. oslobad. Sign. ind. rask|
Signal rask.
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Tehnike signalizacije: nacini i sredstva realizacije

signala u pojedinim sistemima signalizacije

e Tehnika prekidanja signalizacione petlje (prekidanje i
uspostavljanje toka jednosmijerne struje) koja se primjenjuje
kod impulsnog biranja i signalizacije vezane za medusobni
rad nekih telefonskih centrala

o Videfrekvencijska tehnika (skup signala je kodiran) koja se

primjenjuje kod tonskog biranja i signalizacije vezane za

medusobni rad nekih telefonskih centrala
e Tehnika komutacije porukama (signali su poruke odredenog
formata) koja se primjenjuje kod signalizacije izmedu
savremenih komutacionih sistema
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Signalizacije prema nacinu prenosSenja

e Signalizacija po pridruzenom kanalu (signali se
prenose po kolu, odnosno kanalu po kome se
prenose odgovarajuce korisniCke poruke ili po
posebnom signalizacionom kolu/kanalu stalno
pridruzenom kolu/kanalu korisni¢ke poruke)

e Signalizacija po zajedni¢kom kanalu (signali koji
odgovaraju ve¢em broju kola/kanala korisnickih
poruka se Salju u formi poruka po posebnom
zajednickom signalizacionom kolu/kanalu)

Signalizacija po pridruzenom kanalu:
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Signalizacija po zajedniCkom kanalu:

KSa kola korisnickih KSo

=

Uporedenje signalizacija prema nacinu prenosenja

signala:

Signalizacija po pridruzenom kanalu

Signalizacija po zajedni¢kom kanalu

Analogna telefonija

Savremene mreze telekomunikacionih usluga

Relativno mala brzina prenosenja signala

Velika brzina prenoS$enja signala

Mali repertoar signala

Veliki repertoar signala

Uske tolerancije signala (vrijeme, frekvencija)

Moguénost naknadnog proSirenja

Neefikasno kori§¢enje signalizacionog
kapaciteta

Detektovanje i otklanjanje gre$aka u prenosu

Tesko izvodljiva proSirenja

Efikasno kori§¢enje signalizacionog kola

Otezana primjena u savremenim telekomun.

Jednostavni signalizacioni organi
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Funkcije upravljanja
komutacionim sistemom

Osnovne funkcije upravljanja su:
e Funkcije obrade poziva
e Funkcije odrzavanja i administracije

Funkcije upravljanja obuhvataju:

e Prijem signala

e Skladistenje podataka

e Obrada primljenih podataka

e Predaja signala, koji sadrze podatke o rezultatima obrade.
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Funkcije obrade poziva:

e Funkcije skanovanja (prikupljanje podataka o svim
znacajnim dogadajima na korisnickim linijama i prenosnickim
vodovima u tackama skanovanja)

e Funkcije distribucije (upravljanje slanjem signala po
korisni¢kim linijama i prenosnickim vodovima preko tacaka
distribucije)

¢ Interne funkcije upravljanja (npr. analiza primljenih signala ili
odlucivanje pri uspostavljanju veze)

e Funkcije traZenja, aktiviranja i oslobadanja puteva kroz
komutaciona polja

Sve ove funkcije moraju biti izvrsene u realnom vremenu!
Upravljacki organ komutacionog sistema ima mogucnost obrade i
nekoliko stotina poziva istovremeno.

Uslijed toga se kapacitet upravljackog organa (procesora) i mjer:i
brojem poziva koji se mogu posluziti u jedinici vremena.

Funkcije odrzavanija i administracije:

e Detektovanje i lociranje greSaka u komutacionom
sistemu

e Vodenje administracije o HW i SW komutacionog
sistema

e Nadgledanje rada i mjerenje saobracaja

Sve ove funkcije ne moraju biti izvrdene u realhom vremenu i hije
potrebna paralelna obradal

Potrebna je znacajno kompleksnija logika nego za obradu poziva.
Potreban je interfejs dovjek-masina sa osobljem za odrZavanje.
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Oganizacija upravljanja:
e Organizacija u zavisnosti od raspodijele
e Funkcija (centralizovana i decentralizovana)
e Saobracaja (centralizovana i decentralizovana)
e Organizacija na bazi razli€itih principa i tehnika
o Direktno(korak po korak, upravljanje iz terminala korisnika)
e indirektno upravljanje
Registarsko (prihvata skladisti adresne poruke)-markersko (trazi,
aktivira i deaktivira puteve u komutacionom polju) upravljanje
Programsko upravljanje (SW)
[ X X J
322
[ J
Lo Naziv funkcije Funl‘(cija
TipiCne K [ s [u
. 1. | Detekcija signala X
M 2 | Najava X
posl ui'va n Ia 3 | Interpretacija X
. 3 | Distribucija komandi/signala X X
QOZIVa 5 | Prijem adresnih signala X
6 | Analiza cifara adrese X
7 | Ispitivanje zauzetosti X
8 | Trazenje puta u komut. polju (x) X
9 | Trazenje puta u mrezi X
10 | Uspostavljanje puta u komut. polju X X
11 | Upucivanje poziva X
12 | Slanje adresnih signala X
13 | Odazivanje X
14 | Nadgledanje X (x)
15 | Raskidanje veze X X
16 | Oslobadanje puta u komut. polju X X
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Ciklus posluzivanja lokalnog telefonskog poziva:
Pozivajuci korisnik | Telefonska centrala | Pozvani korisnik
Signal najave . .
(podizanje MTH) 1. Detektovanje poziva
2. Funkcije prije biranja
Tonski signal biranja - identifikacija poziv. kor.
- dodjela memorije
Signal adrese 3. Prihvatanje i analiza adrese
-Detekcija i skladistenje adr.
-Odredivanje lokacije pozv. kor.
4. Ispitivanje pozvanog kor.
-Ispitivanje angazovanosti
< TSzauzeto ________ -Ispitivanje klase usluga
Tonski signal kontr. poziva 5. Uspost. puta kroz komut. polje Signal poziva
6. Odazivanje pozvanog kor. Signal odziva
-Ukidanje signalizacije (Podizanje MTK)
Razgovor L Razgovor
7. Nadgledanje
-Posmatranje linije (voda)
Signal raskidanja -Tarifiranje
(polaganje MTK) 8. Raskidanje veze Tonski signal zauzeéa
-Oslobadanje puta u komut. Polju - ——
-Oslobadanje organa Signal raskidanja
(Polaganje MTK)
Svi organi slobodni
[ X X
eoeo
oo
[ J

Ciklus posluzivanja dolaznog telefonskog poziva:

Ka centrali pozivajuéi korisnik
Signal najave

(podizanje MTK)
Signal potvrde

Signal adrese

Signal slobodan korisnik

Tonski signal kontr. poziva

Telefonska centrala

1. Detektovanje poziva

2. Funkcije prije biranja

- identifikacija poziv. kor.

- dodjela memorije

3. Prihvatanje i analiza adrese
-Detekcija i skladistenje adr.
-Odredivanje lokacije pozv. kor.

4. Ispitivanje pozvanog kor.
-Ispitivanje angazovanosti
-Ispitivanje kalse usluga

5. Uspost. puta kroz komut. polje

Pozvani korisnik

Sighal poziva

6. Odazivanje pozvanog kor. Signal odziva
-Ukidanje signalizacije (Podizanje MTK)
Razgovor Razgovor

Signal raskidanja

(polaganje MTK)
Signal oslobadanja

7. Nudgledunjel

-Posmatranje linije (voda)
-Tarifiranje

8. Raskidanje veze

-Oslobadanje puta u komut. Polju
-Oslobadanje organa

Svi organi slobodni

Tonski signal zauzeéa

Signal raskidanja

(Polaganje MTK)
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Ciklus posluzivanja odlaznog telefonskog poziva:

Pozivajuéi korisnik

Telefonska centrala

Ka centrali pozvani korisnik

Signal najave

(podizanje MTK)

Tonski signal biranja

Signal adrese

TS zauzeto

Tonski signal kontr. poziva

1. Detektovanje poziva

2. Funkcije prije biranja

- identifikacija poziv. kor.

- dodjela memorije

3. Prihvatanje i analiza adrese
-Detekcija i skladistenje adr.
-Odredivanje lokacije pozv. kor.

4. Ispitivanje pozvanog kor.
-Ispitivanje angazovanosti
-Ispitivanje klase usluga

5. Uspost. puta kroz komut. polje

Signal hajave

Signal potvrde

l¢ - 2lgnal odb
Signal adrese

Signal slobodan korishik

Tonski signal kontrole poziva

6. Odazivanje pozvanog kor. Signal odziva
-Ukidanje signalizacije (Podizanje MTK)
Razgovor Razgovor

Signal raskidanja

(polaganje MTK)

7. Nadgledanjel

-Posmatranje linije (voda)
-Tarifiranje

8. Raskidanje veze

-Oslobadanje puta u komut. Polju
-Oslobadanje organa

Svi organi slobodni

Signal raskidanja

Signal oslobadanja

Digitalni komutacioni sistem
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Opsta organizacija digitalnog komutacionog sistema
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Digitalna komutacija
Programsko upravljanje
1970

Y
K

Opsta organizacija digitalnog komutacionog sistema

Korisnicki blok:

Obezbjeduje pristup korisniCkim linijjama u komutacioni
sistem

o Korisni¢ki organi analogne linije

o Korisnicki organi digitalne linije

Digitalizovani korisnicki signali iz viSe KO se vode na multiplekser
Tako dobijeni interni multipleksi se dovode preko terminalnih
organa digitalnog voda na ulaze korisni¢kog komutacionog polja
Izlazi ovog komutacionog polja su digitalni vodovi, koji su
posredstvom odgovarajuéih terminalnih organa povezani sa
grupnim komutacionim poljem

U ovom dijelu se ostvaruju prijem viSefrekvencijske signalizacije i
generisanje tonske signalizacije.

Postoje i funkcije upravljanja koje se odnose na viSe korisnickih
organa, odnosno na odgovarajucéi komutacioni stepen
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Opsta organizacija digitalnog komutacionog sistema

Blok grupnog komutacionog polja:

Prihvata sve eksterne i interne mutiplekse koji dolaze na
digitalni razdjelnik

Multipleksi se preko odgovarajucéih terminalnih organa
digitalnih vodova vode na stepen grupnog komutacionog
polja

U ovom komutacionom polju se obavlja digitalna komutacija
vremenskih kanala razli€itih multipleksa

Digitalni prenosnicki vodovi su direktno spregnuti na digitalni
razdjelnik i njima se dovode/odvode eksterni multipleksi
Postupak obrade kod analognih prenosnickih vodova je
sli¢an kao kod korisni¢kih organa (A/D konverzija +
multipleksiranje)

Opsta organizacija digitalnog komutacionog sistema

Blok grupnog komutacionog polja(nastavak):

U okviru ovog bloka komutiraju se i signalizacione poruke sa
razliCitim opcijama ¢emu sluze

e generator tonskih signala i snimljenih poruka

o organi viSefrekvencijske signalizacije

e organi signalizacije po pridruzenom kanalu

e organi signalizacije po zajedni¢kom kanalu
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Opsta organizacija digitalnog komutacionog sistema

Blok centralnih upravljackih organa:

e Obavlja upravljanje digitalnim komutacionim poljem

Blok racunarske periferije:

e Pruza operatoru ¢ovjek-masina interfejs.
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Signalizacija u digitalnom komutacionom sistemu

« Korisni¢ka signalizacija

» Adresni (slanje broja) i linijski signali (podizanje i spustanje sluSalice)
« Signalizacija sa drugim komutacionim sistemom

* Po pridruzenom kanalu

« Visefrekvencijska signalizacija

* Po zajedni¢kom kanalu
« Tonska signalizacija

» Analogna forma

« Digitalna forma

» Tonski signali i snimljena obavjeStenja
« ViSefrekvencijska signalizacija
« Signalizacije po pridruzenom i zajedni¢kom kanalu
» Komunikacija internim porukama
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Sinhronizacija sistema

Opste o sinhronizaciji u digitalnim mrezama

* obavlja se posebni sinhronizacionim signalima koji se od nekog izvora
osnovnog ritma u formi binarnih signala distribuiraju u sve djelove sistema
ako su rastojanja mala

* Ako su rastojanja velika sinhronozacioni signali se Salju u okviru
multipleksa sa digitalizovanim korisni¢kim porukama

4‘ | J

¥ 13 .

Sinhronizacija sistema

Osnovne metode sinhronizacije u digitalnim mrezama

* Pleziohroni rad kada mreza radi asinhrono, s tim §to su svi lokalni ritmovi
za sinhronozaciju izuzetno velike tacnosti

+ Sinhronizacija na principu glavni — nadredeni bazira se na tome da jedan
glavni izvor ritma sinhroniSe sve &vorove mreZe. Primjenjuje se na
hijerarhijskoj osnovi.

» Uzajamna sinhronizacija podrazumijeva da svi ¢vorovi imaju isti status.
Svaki od ¢vorova dobija sinhronizacioni ritam od drugih évorova, uporeduje
ih sa sopstvenim i odreduje potrebne korekcije sopstvenog ritma. Na taj
nacin svi ¢vorovi rade prakti¢no sa istim sinhro ritmom.
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Sinhronizacija digitalnih komutacionih sistema

Osnovni princip
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Sinhronizacija digitalnih komutacionih sistema

Klizanje sinhronizacije

* karakteristiCno za sve digitalne sisteme kod kojih se razlikuju
primljeni i sopstveni ritam sinhronizacije
» deSava se periodi¢no sa periodom koja zavisi od toga koliko se
razlikuju pomenuti ritmovi sinhronizacije
« prihvatljivi nivoi greske su 80 (lokalne), odnosno 18 (tranzitne) u
periodu od 1000h (0.09% od uspjedno obavljenih najmanje 20000

poziva)

Znatenge cmaka
KSa. KSb. KSe- komui
.. fc -

s

ds
>
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Sinhronizacija digitalnih komutacionih sistema

Organi za sinhronizaciju u digitalnom komutacionom sistemu

* kao izvori tatnog vremena se koriste oscilatori na bazi temperaturno
kontrolisanog kvarca, taénosti 10 do 108

* nacionalni referentni standardi po€ivaju na atomskim izvorima tac¢nog
vremena, tacnosti 10-12

«ima vi8e izvora tatnog vremena, od ¢ijih izlaza izbor pravi organ
odludivanja koji pobuduje generator osnovnog ritma

* sinhronizacija dolaznih digitalnih vodova se obavlja pomoc¢u upravljatkog
organa za sinhronizaciju u kome se obraduju rezultati odstupanja dolaznih i
lokalnih ritmova =
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Udaljeni komutacioni blok (udaljeni pretplatni¢ki stepen)

Opste

 osnovni zadatak lokalnih admistracija je planiranje
mreze

« digitalna komutacija i digitalan prenos nude fleksibilne
mogucnosti, od kojih je najvaznija udaljeni komutacioni
blok

* Da li do udaljene lokacije voditi korisnicke linije ili
definisati manji komutacioni &vor?

* To se postize postavljanjem korisnickog bloka na lokaciji
novog ¢vora, pri ¢emu je on sa mati¢nim sistemom
spregnut digitalnim vodovima

* koncentracija/ekspanzija (udaljeni linijski koncentrator)
* lokalna komutacija (udaljeni komutacioni blok)
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Udaljeni komutacioni blok

Principi organizacije

* problemi prekida digitalnih vodova

* organ izolacije

« upravljanje na daljinu (signalizacija po
zajedni¢kom kanalu) sa izuzetkom dodatnih
specifiénih funkcija

* izuzimaju se funkcije tarifiranja i
administracije

* lokalno testiranje ispravnosti korisni¢kih
linija Ciji se rezultati $alju signalizacijom
mati¢noj centrali

* kapaciteti zavise od ekonomske analize i
obi¢no se kre¢u od nekoliko stotina do
nekoliko hiljada

» Rastojanje od lokalne centrale je obi¢no
ograni¢eno na 30km
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